ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA EP3

Elektropneumatyczny regulator potozenia EP3 stuzy do sterowania
pneumatycznych napeddéw nastawnika jedno- i dwustronnego
dziatania i jest kompatybilny ze wszystkimi armaturami EBRO do
zastosowan zwigzanych z otwieraniem/zamykaniem i regulacja.

APLIKACJE
— Pozycjonowanie nastawczych zaworow klapowych i zasuw
materiatowych

— Potozenia posrednie do zastosowan zwigzanych z otwieraniem/
zamykaniem

— Tryb Eco do oszczednos$ci sprezonego powietrza w zastosowa-
niach zwigzanych z otwieraniem/zamykaniem

WSKAZOWKI OGOLNE
— Sterowanie konwencjonalne za posrednictwem sygnatéw znor-
malizowanych lub systemu 10-Link

— Indywidualna parametryzacja za posrednictwem systemu |O-
Link

— Mozliwosé podtaczenia i kontrolowania za posrednictwem
systemu |O-Link pieciu wejs¢ procesowych (2x analogowe 4-20
mA / 0—10V i/lub 3x wejscie binarne) do podtaczenia czujnikow
zewnetrznych

— Diagnostyka z dodatkowym uktadem czujnikéw
— Diody LED stanu z mozliwoscig dowolnego programowania

— Ztgcze Bluetooth jako interfejs aplikacji Internetu rzeczy (lo)

EBR®D ARMATUREN
\

CECHY

Zasilanie energig
elektryczng:

Interfejs komunikacyjny:

Sygnaty wejsciowe SIO:

Sygnaty wyjsciowe SIO:

Wejscia analogowe:
Wyjscia analogowe:
Rejestracja pozycji:

Przytacze:

Uktad czujnikow:

Potozenie
bezpieczenstwa:

Interfejs HMI:

Zakres temperatury:

ATEX:

24 VDC £20%

|O-Link, Bluetooth, SIO, analogowy

3x 24V (Otw/Zam, potozenie posred-
nie, zewnetrzny czujnik procesowy)

3x 24V (Otw/Zam, potozenie posred-
nie, zewnetrzny czujnik procesowy)

2x4-20mA, 1x0-10V
1x4-20mA/0-10V
90° bezdotykowo/niezuzywalnie

tacznik wtykowy M12 z kodowaniem A
lub przytacze zaciskowe

pozycja analogowo, przyspieszenie,
temperatura

Jednostronnego dziatania:
w czasie zamykania lub otwierania

Dwustronnego dziatania:
w czasie utrzymywania, zamykania lub
otwierania

element $wietiny RGB

do wskazania stanu

Dotykowe elementy obstugi w urzadzeniu
Konfiguracja za posrednictwem systemu
|O-Link

standardowy -20°C do +60°C

Na zapytanie: 3GD i 2GD

EP3




ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA EP3

DANE TECHNICZNE

Obudowa

Sterowanie

Stopien ochrony

Zakres temperatury
Podiaczenie mechaniczne
Ochrona przeciwkorozyjna

Rodzaj przytacza

DANE ELEKTRYCZNE

Zasilanie energig elektrycznag
Pobér mocy

Typ czujnika rejestracji pozycji

Wejscie analogowe / okreslenie
wartosci zadanej

Dodatkowe wejscia analogowe
Wyjscie analogowe

Cyfrowe sygnaty wejsciowe
Cyfrowe sygnaly wyjsciowe

Zabezpieczenie przed btednym
podiaczeniem biegunéw

DANE PNEUMATYCZNE

Medium sterujace
Jakos¢ powietrza

Cisnienie zasilania

Przytacze powietrza sterujagcego

Wydajnos¢ powietrza

Aluminium (powlekane proszkowo)
Dotykowe elementy obstugi / 10-Link

IP 65, opcjonalnie IP67

-20°C do +60°C

VDI/VDE 3845, konstrukcja bezposrednia
CS3 lub opcjonalnie CS5M

przytacze zaciskowe, opcjonalnie tgcznik wtykowy M12

24 VDC £20%

< 4,8 W (konwencjonalnie, system 10-Link klasy A)
> 4,8 W (konwencjonalnie, systemu |O-Link klasy B)

Czujnik katowy, technologia Halla
4-20mA/0-10V

4-20mA/0-10V
4-20mA/0-10V
3x 24V (Otw/Zam, potozenie posrednie, zewnetrzny czujnik procesowy)

3x 24V (potwierdzenie: Otwarty, Zamkniety, Zaktécenie / potozenie posrednie)

Tak (zasilanie energig elektryczna)

gazy obojetne, powietrze
ISO 8573-1:2010: 7-4-4
3-8 bar

G1/4”

1250 NI/min, z mozliwo$cig regulaciji

DOPUSZCZENIA/ZGODNOSC

Typ transmisji systemu I/O-Link

Wydanie systemu I/O-Link

Czas trwania cyklu procesu syste-

mu I/O-Link
Klasa systemu 1/O-Link
Zgodnos¢é

Zabezpieczenie przeciwwybu-
chowe

COMS3 (230,4 kbps)
1.1.3

min. 10 ms

klasa A/ klasa B (w zaleznosci od typu)

CE, I/0O-Link

Opcjonalnie: ATEX 3GD i ATEX 2GD

Inne opcje na zapytanie.



ELEKTROPNEUMATYCZNY REGULATOR POLOZENIA EP3

KLUCZ PRODUKTU

NASTAWNIK ELEKTROPNEUMATYCZNY

EP3 -

X

X X X 2 - XX XX - XX - X

TRYB PRACY
Nastawnik

3 Tryb sterowania pozycji
Tryb eco Otw/Zam
Nastawnik liniowy

Tryb liniowy eco Otw/Zam

PL
DL

TYP URZADZENIA URUCHAMIAJACEGO
dwustronnego dziatania

jednostronnego dziatania

Pozycja bezpieczenstwa
utrzymywanie (tylko dwustronnego dziatania)
zamkniety przy braku zasilania

otwarty przy braku zasilania

(9]

SYGNAL WEJSCIOWY
4 -20 mA

0-10V

I/O-Link

24V

MATERIAL POLACZENIA 1-3
tworzywo sztuczne

metal

POLACZENIE 1
wtyczka M12
M20x1,5 6-12 mm

POLACZENIE 2
zaslepka
M20x1,5 6-12 mm

kotpak membranowy

MATERIAL POLACZENIA ZUZYTEGO PO-
WIETRZA

otwarty (G1/4")
braz spiekany

tworzywo sztuczne

WERSJA ZASILANIA POWIETRZEM
otwarty (G1/4")

ztaczka L-push-in, G1/4" do 6 mm
ztgczka L-push-in, G1/4" do 8 mm
ztgczka L-push-in, G1/4" do 10 mm

00

S1

K1
00
E1
E2
E3

WIELKOSC URZADZENIA URUCHAMIAJA-
CEGO

EB5-12
EB14-18
EB20-26
SC

AA

ZABEZPIECZENIE PRZECIWWYBUCHOWE
(EX)

brak
ATEX 3GD

Inne opcje na zapytanie.
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SCHEMAT POLACZEN
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